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บทความนี้นําเสนอตนแบบระบบลางทําความสะอาดแผงโซลารเซลล ซึ ่งมีคุณคาทางวิชาการและเศรษฐกิจ 

ทางดานพลังงานสะอาด ควบคุมการทํางานดวยไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Nano 3.0 เลือกระบบการทํางานได 2 

ระบบ คือ ระบบควบคุมอัตโนมัติ และระบบควบคุมดวยตนเอง โดยรับอินพุตจากสวิตซปุมกดเลือกระบบการทํางาน และ

เลือกระดับในการลางคราบเบา ปานกลาง คราบหนัก ประมวลผลและสงสัญญาณเอาตพุตสั่งการทํางานโมดูลไดรเวอรมอ

เตอร BTS7960 43A ควบคุมความเร็วมอเตอรไฟฟากระแสตรง 24 โวลต ความเร็วรอบ 110 รอบตอนาที สําหรับเคลื่อนท่ี

เดินหนา ถอยหลัง และหมุนแปรงขัด และสงสัญญาณเอาตพุตแบบ PWM ใหกับโมดูล Isolation MOSFET PWM ตัวที่ 1 

ควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรง 5 โวลตตัวที่ 1 ควบคุมการฉีดนํ้า และโมดูล Isolation MOSFET PWM ตัวที่ 2 ควบคุม

มอเตอรกระแสตรง 5 โวลต ตัวที่ 2 ควบคุมการฉีดนํ้ายาทําความสะอาด แสดงสถานะการทํางานของเครื่องลางทําความ

สะอาดแผงโซลารเซลลออกทางหนาจอ LCD  

ผลลัพธท่ีไดจากการทดสอบใชงานระบบลางทําความสะอาดแผงโซลารเซลล พบวาสามารถลางทําความสะอาดแผง

โซลารเซลลที่มีความกวาง 90 เซนติเมตร ฉีดน้ําและน้ํายาทําความสะอาด ใชแปรงขนนุมขัดทําความสะอาดผิวหนาของแผง

โซลารเซลล ไดอยางมีประสิทธิภาพ สะอาด รวดเร็ว ลดแรงงานคน และเพิ่มความปลอดภัยในการทํางาน เปนประโยชนตอ

ผลิตไฟฟาจากเซลลแสงอาทิตย 

คําหลัก: โซลารเซลล, ไมโครคอนโทรลเลอร, มอเตอรไฟฟากระแสตรง 

Abstract 

This article presents a prototype solar panel cleaning system, which has academic and economic 

value in the field of clean energy. It is controlled by an Arduino Nano 3.0 microcontroller and offers two 

operating modes: automatic and manual. Input is received from push-button switches to select the 

operating mode and cleaning level (light, medium, heavy stains). The system processes and sends output 

signals to control a BTS7960 43A motor driver module, controlling a 24-volt DC motor at 110 rpm for 

forward, backward, and brush rotation. PWM output signals are also sent to two isolation MOSFET 

modules: one controls a 5-volt DC motor for water spraying, and the other controls a 5-volt DC motor for 
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cleaning solution application. The operating status of the solar panel cleaning system is displayed on an 

LCD screen. 

Testing results showed that the solar panel cleaning system can clean a 90-centimeter-wide solar 

panel using water and cleaning solution spray and a soft-bristled brush for scrubbing. Efficient, clean, fast, 

reduces manual labor, and increases workplace safety, benefiting solar power generation.  

Keywords: Solar cell, microcontroller, dc motor 

1. บทนํา

ปจจุบันประเทศไทยมีนโยบายดานพลังงาน

สะอาดเพื ่อลดผลกระทบดานสิ่งแวดลอมและลดการ

ปลอยกาซเรือนกระจก เปาหมายลดการปลอยกาซเรือน

กระจกเปนศูนยเพื่อลดผลกระทบจากการเปลี่ยนแปลง

สภาพภูมิอากาศและมีความเปนกลางทางคารบอน การ

ผลิตไฟฟาจากพลังงานแสงอาทิตยจัดเปนอีกทางเลือก

หนึ่งที่เหมาะสมชวยลดการใชพลังงานจากถานหิน กาซ

ธรรมชาติ ฟอสซิล ที ่เปนสาเหตุของการปลอยก าซ

คารบอนไดออกไซด(CO2) กาซเรือนกระจก เทคโนโลยี

ดานโซลารเซลลกาวหนาอยางรวดเร็ว ราคาแผงโซลาร

เซลลลดลงอยางตอเนื่อง สวนทางกับราคาคาไฟฟาท่ี

สูงขื้น ภาครัฐจึงมีนโยบายสนับสนุนใหมีการผลิตไฟฟา

จากพลังงานแสงอาทิตยโตยติดตั ้งบนหลังคา หรือท่ี

เรียกวา โซลารร ูฟท็อป(Solar rooftop) เพื ่อลดภาระ

คาใชจายดานคาไฟฟา โดยสามารถผลิตไฟฟาใชภายใน

โรงงานโดยไมตองขออนุญาตตามกฎหมายวาดวย พ.ร.บ 

โรงงาน พ.ศ.2535 กําหนดยกเวนใหการผลิตพลังงาน

ไฟฟาจากพลังงานแสงอาทิตยท่ีติดตั้งบนหลังคา ทุกกําลัง

การผลิต ไมเขาขายเปนโรงงาน และไมตองขออนุญาต

ตามกฏหมายวาดวยโรงงาน [1] สงผลใหการผลิตไฟฟา

บนหลังคา หรือ โซลารรูฟท็อปไดรับความนิยมทั ้งใน

ภาคอุตสาหกรรม และที ่อยูอาศัย จุดประสงคเพื ่อผลิต

ไฟฟาใช เอง ผลิตเหลือใชสามารถสงขายคืนให  กับ

หนวยงานภาครัฐ เชน การไฟฟาได เปนการลดคาใช

ไฟฟาในตอนกลางวันหรือในเวลาที่มีแสงอาทิตย ลดภาระ

รายจายจากคาไฟฟาที่ตองจายในแตละเดือน และเพิ่ม

รายไดจากการขายไฟฟา การผลิตไฟฟาบนหลังคาตองทํา

การติดตั้งแผงโซลารเซลลไวบนหลังคา ซึ่งเปนพื้นที ่สูง 

เมื่อใชงานไปไดระยะหนึ่งตองมีการทําความสะอาดแผง 

โซลารเซลลเพื่อใหผลิตไฟฟาไดอยางมีประสิทธิภาพ[2,3] 

แตการลางทําความสะอาดแผงโซลารเซลลทําไดยาก 

เนื่องจากตองปนขึ้นไปบนหลังคาเพื่อลางทําความสะอาด 

ซึ ่งอาจกอใหเกิดอันตรายกับผู ปฏิบัติงานได จ ึงได

ออกแบบและสรางระบบตนแบบสําหรับการลางแผง 

โซลารเชลลเพื่อลดอันตรายที่เกิดจากการทํางานบนพื้นที่

สูง ลดการใชแรงงานคน และเพิ่มประสิทธิภาพในการ

ผลิตไฟฟาจากแผงโซลารเซลล 

2. ทฤษฎีที่เกี่ยวของ

2.1 ไมโครคอนโทรลเลอร อาดูโน นาโน 3.0 [4,5] 

ไมโครคอนโทรลเลอร อาดูโน นาโน 3.0 เปน

บอรดที่มีขนาดเล็กกะทัดรัด โดยออกแบบยอสวนมาจาก

อาดูโน Uno R3 มีฟงกชันและความสามารถเหมือน Uno 

R3 ใช ATmega328P-AU เปนชิปประมวลผล เปลี ่ยน

หัวเสียบขอตอ DC Power เปนการตอขา Vin แทน 

และสวนหัวเชื ่อมตอกับคอมพิวเตอรเปนแบบ Mini 

USB ห ร ื อ  Type C  ใช  ในการต ิดต  อส ื ่ อส าร กับ

คอมพิวเตอรไดโดยตรง อาดูโน นาโน 3.0 เปนไอซีหลักมี

ขาอ ินพุตและเอาต พุตแบบดิจ ิตอล จ ํานวน 14 ขา 

สามารถใชเปนขาเอาตพุต PWM จํานวน 6 ขา และมีขา

แบบอะนาล็อก จํานวน 8 ขา มีขั้วตอ ICSP แรงดันไฟฟา

ที่ทํางาน 5 โวลต แสดงดังรูปที่ 1 ไมโครคอนโทรลเลอร 

อาดูโน นาโน 3.0 สามารถใชรวมกับโปรแกรม Arduino 
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IDE ไดทุกเวอรชั่น Flash Memory ขนาด 32 กิโลไบท 

ถูกจองดวยโปรแกรม bootloader เปนจํานวน 0.5 กิโล

ไบท SRAM 2 กิโลไบท และ EEPROM 1 กิโลไบท 

รูปที่ 1 แสดงสวนประกอบ Arduino Nano 3.0 [5] 

2.2 ชุดควบคุมมอเตอร BTS7960 43A [6] 

ชุดควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรง BTS7960 

43A ใชชิป BTS7960 ระดับแรงดันดิจิตอลคอนโทรล 

3.3-5 โวลต สามารถควบคุมการหมุนของมอเตอรใน

ทิศทางหมุนซาย หมุนขวาและหยุด ชุดควบคุมมอเตอร 

BTS7960 43A จายกระแสไฟฟาสูงสุด 43 แอมแปร

ใหกับมอเตอร กําลังขับสูงระบบ full H-bridge PWM มี

วงจรปองกันกระแสเกิน ชวงแรงดันไฟฟากระแสตรงที่

จายใหมอเตอร 5.5-27 โวลต ความถี่ที ่ใชในการควบคุม 

25 กิโลเฮิรตซ แสดงบอรดและขาชุดควบคุมมอเตอร 

BTS7960 43A แบบ full H-bridge แสดงดังรูปที่ 2 

รูปท่ี 2 ชดุควบคุมมอเตอรไฟฟา BTS7960 43A [7] 

2.3 โมดูลขับสัญญาณแบบ PWM [7] 

บอรดโมดูลขับสัญญาณแบบ PWM (Isolation 

MOSFET PWM) รับสัญญาณจากไมโครคอนโทรลเลอร 

อาดูโน เพื่อควบคุมความเร็วมอเตอร ท่ีชวงแรงดัน 5-36 

โวลต กระแสแบบตอเนื่องสูง 15 แอมแปร แรงดันดิจิตอล

คอนโทรล 3.3-5 โวลต สัญญาณ PWM ที่ความถี ่ 0-20 

กิโลเฮิรตซ เพ่ือควบคุมปมฉีดน้ํา และควบคุมปมฉีดน้ํายา

ทําความสะอาดแผงโซลารเซลล ดังรูปที่ 3 

รูปท่ี 3 โมดูลขับสัญญาณแบบ PWM 

2.4 ปมน้ําไดอะแฟรม (Diaphragm Pump) [6] 

ปมนํ้าไดอะเฟรมเปนมอเตอรไฟฟากระแสตรง 

แรงดันไฟฟา 5 โวลต ใชแผนยางไดอะแฟรมยีดหยุนเปน

ตัวสูบและอัดของเหลว ทนทานตอสารเคมี หลักการ

ทํางานโดยรับคําสั่งจากโมดูลขับสัญญาณแบบ PWM 

มอเตอรจะดันแผนไดอะแฟรมใหยุบตัว(แรงดันเขา) เกิด

แรงดูดนํ้าเขาปม จากนั้นมอเตอรจะดันแผนไดอะแฟรม 

อีกฝง(แรงดันออก)อัดหรือดันนํ้าออก ปมนํ้าไดอะเฟรม 

ดังรูปท่ี 4 

รูปท่ี 4 ปมนํ้าไดอะเฟรม 

2.5 ลิมิตสวิตซ ME8104 [8] 

ลิมิตสวิตช ME8104 คือ ลิมิตสวิตซแบบลูกกล้ิง

และกานโยก(Roller limit switch) กานติดหัวลูกกล้ิง

ชนิดกันนํ้า(IP64) แรงดันไฟฟากระแสสลับ 220 โวลต 

ทนกระแสไฟฟาไดไมเกิน 5 แอมปแปร ทําหนาที่จํากัด

ระยะ หรือตรวจสอบตําแหนงวัตถุ เมื่อลูกกลิ้งถูกวัตถุกด 

ก านโยกจะด ันหน าส ัมผ ัสสปร ิงให  เปล ี ่ยนสถานะ

หนาสัมผัสจาก NO เปน NC ในทางกลับกันก็จะเปลี่ยน

สถานะหนาสัมผัสจาก NC เปน NO  
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รูปที่ 7 ขั้นตอนการลางแผงโซลารเซลล 

รูปท่ี 5 ลิมิตสวิตซ ME8104 ชนิดกันน้ํา 

3. การออกแบบและหลักการทํางาน

กรอบแนวคิดในการออกแบบการลางแผงโซลาร

เซลล เซลลดวยไมโครคอนโทรลเลอร จุดประสงคเพื่อทํา

ความสะอาดผิวหนาของแผงโซลารเซลล ใหสะอาด ดวย

การฉีดนํ้า ฉีดนํ้ายาทําความสะอาดและใชแปรงขนนุมปด

ทําความสะอาดผิวหนาของแผงโซลารเซลล จึงออกแบบ

และสรางเครื่องลางแผงโซลารเซลล ที่สามารถเคลื่อนที่

เดินหนา-ถอยหลัง ตามแนวยาวของแผง และหมุนแปรง

ขัดขณะเคลื ่อนที ่ได สามารถเลือกระบบการลางแผง 

โซลารเซลล 2 ระบบ คือ ระบบอัตโนมัติที่สามารถเลือก

ระดับการลางคราบสกปรกของแผงโซลารเซลลได 3 

ระดับ คือ ระดับ 1 ลางคราบเบา ระดับ 2 ลางคราบปาน

กลาง ระดับ 3 ลางคราบหนัก และระบบการควบคุมการ

ลางแผงโซลารเซลลดวยตนเอง  

3.1 การควบคุมการทํางาน 

สวิตซิ ่งเพาเวอรซัพพลายแปลงแรงดันไฟฟา

กระแสสลับ 220 โวลต เปนแรงดันไฟฟากระแสตรง 24 

โวลต จายใหวงจรลดระดับแรงดันกระแสตรงเพื ่อลด

แรงดัน 24 โวลตใหเปน 5 โวลต เพื่อจายไปใหอาดูโน นา

โน 3.0 เพื่อประมวลผลและสงสัญญาณเอาตพุตสั่งการ

ทํางานชุดควบคุมการทํางานของมอเตอร BTS7960 43A 

ควบคุมมอเตอรไฟฟากระแสตรง 24 โวลต เคลื ่อนที่

เดินหนาและถอยหลังตามแนวยาวของแผง พรอมกับ

หมุนแปรงขัดขณะเคล่ือนที ่และสงสัญญาณเอาตพุตแบบ 

PWM ใหกับ โมดูล Isolation MOSFET PWM ตัวที ่ 1 

ควบคุมปมนํ้าไดอะเฟรม ตัวที่ 1 เพื่อฉีดนํ้า  และโมดูล 

Isolation MOSFET PWM ตัวที ่ 2 ควบคุมปมนํ ้าไดอะ

เฟรม ตัวที ่ 2 เพื ่อฉีดนํ ้ายาทําความ สะอาต แสดง

สถานะการทํางานของระบบลางแผงโซลารเซลลออกทาง

หนาจอแอลซีดี แสดงวงจรการทํางาน ดังรปูที่ 6 

รูปท่ี 6 วงจรควบคุมการทํางานระบบลางแผงโซลารเซลล 

3.2 หลักการทํางาน 

ไมโครคอนโทรลเลอรอาดูโน นาโน 3.0 รับคา

จากซีเล็คเตอรสวิตซ เลือกระบบการลางแบบอัตโนมัติ 

หรือระบบการลางที่ควบคุมดวยตนเอง ประมวลผลส่ัง

การทํางานชุดควบคุมมอเตอร BTS7960 เพื ่อควบคุม

มอเตอรไฟฟากระแสตรง 24 โวลตสําหรับการเคลื่อนที่

เดินหนา-ถอยหลังและหมุนแปรงขัด และสั่งการทํางาน

ของ Isolation  MOSFET PWM เพื ่อสั ่งใหป มนํ ้าไดอะ

เฟรมฉีดน้ําและนํ้ายา ดังรูปที่ 7 
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3.3 ระบบการลางแบบอัตโนมัติ 

 ไมโครคอนโทรลเลอรจะรับคาจากสวิตซปุมกด

(push button) และเลือกระดับในลางได 3 ระดับ คือ 

ระดับ 1 ลางคราบเบา ระดับ 2 ลางคราบปานกลาง 

ระดับ 3 ลางคราบหนัก โดยมีรายละเอียดการลางดังน้ี 

ระดับ 1 ลางคราบเบา รอบที่ 1 ระบบลางแผง

โซลารเซลล เคล่ือนที่เดินหนาและถอยหลัง 1 รอบ พรอม

หมุนแปรงขนนุมทําการขัดผิวหนาของแผงโซลารเซลล 

รอบท่ี 2 ระบบลางแผงโซลารเซลล เคล่ือนท่ีเดินหนาและ

ถอยหลัง 1 รอบ พรอมหมุนแปรงขนนุมและฉีดนํ ้า 1 

รอบ แสดงสถานะการทํางานออกทางหนาจอแอลซีดี 

ระดับ 2 ลางคราบปานกลาง รอบที่ 1 ระบบ

ลางแผงโซลารเซลล เคลื ่อนที่เดินหนาและถอยหลัง 1 

รอบ พรอมหมุนแปรงขนนุมและฉีดนํ้า 1 รอบ รอบที่ 2 

ระบบลางแผงโซลารเซลล เคล่ือนท่ีเดินหนาและถอยหลัง 

1 รอบพรอมหมุนแปรงขนนุมและฉีดนํ้ายา 1 รอบ แสดง

สถานะการทํางานออกทางหนาจอแอลซีดี 

ระดับ 3 ลางคราบหนัก รอบที่ 1 ระบบลางแผง

โซลารเซลล เคล่ือนที่ไป-กลับ 1 รอบ พรอมหมุนแปรงขน

นุมและฉีดนํ้า 1 รอบ รอบที่ 2 ระบบลางแผงโซลารเซลล 

เคลื่อนท่ีเดินหนาและถอยหลัง 1 รอบ พรอมหมุนแปรง

ขนนุมและฉีดนํ้ายา 1 รอบ รอบที่ 3 1 ระบบลางแผงโซ

ลารเซลล เคลื่อนท่ีเดินหนาและถอยหลัง 1 รอบ พรอม

หมุนแปรงขนนุม แสดงสถานะการทํางานออกทางหนาจอ

แอลซีดี แสดงข้ันตอนการลาง ดังรูปท่ี 8 

รูปท่ี 8 แสดงข้ันตอนการลางแบบอัตโนมัติ 

3.4 ระบบการลางแบบควบคุมดวยตนเอง 

การลางแผงโซลารเซลลแบบควบคุมดวยตนเอง 

โดยการกดสวิตซป ุ มกด RIGHT หมุนขวา เคลื ่อนท่ี

เดินหนาตามแนวยาวของแผง พรอมหมุนแปรงขนนุม กด

สวิตซปุ มกด LEFT หมุนซาย เคลื ่อนท่ีถอยหลังพรอม

หมุนแปรงขนนุม และกดสวิตซปุ มกด WATER ฉีดนํ ้า 

และกดสว ิ ตซ ป ุ  มกด CLEANSER ฉ ีดน ํ ้ ายา แสดง

สถานะการทํางานแตละขั้นตอนออกทางหนาจอแอลซีดี 

แสดงข้ันตอนการทํางานดังรูปท่ี 9 

รูปท่ี 9 แสดงข้ันตอนการลางแบบควบคุมดวยตนเอง 

รูปท่ี 10 เคร่ืองลางแผงโซลารเซลลดวย

ไมโครคอนโทรลเลอร 

รูปท่ี 11 กลองควบคุมการทํางาน 
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4. การทดสอบและผลการทดสอบ

ติดตั้งเครื ่องลางแผงโซลารเซลลเขากับแผง 

โซลารเซลล พิกัดกําลัง 140 วัตต กวาง 90 เซนติเมตร 

ยาว 120 เซนติเมตร ดังรูปท่ี 12 

รูปท่ี 12 การติดตั้งเครื่องลางแผงโซลารเซลล 

การทดสอบประสิทธิภาพเครื่องลางแผงโซลาร

เซลลดวยไมโครคอนโทรลเลอร โดยจําลองการเกิดคราบ

สกปรกใหกับแผงโซลารเซลล ดังรูปที่ 13 

รูปท่ี 13 คราบสกปรกบนแผงโซลารเซลล 

ทําการวัดคาแรงดันไฟฟาที่ไดรับจากแผงโซลาร

เซลลกอนทําการลาง และเมื่อทําการลางแผงโซลารเซลล

ดวยเครื่องลางแผงโซลารเซลลดวยไมโครคอนโทรลเลอร

เสร็จเรียบรอยแลวก็ทําการวัดคาแรงดันไฟฟาที่ไดรับจาก

แผงโซลารเซลลหลังทําการลาง และทําการเปรียบเทียบ

คาแรงดันไฟฟาที่ไดรับจากแผงโซลารเซลลกอนทําการ

ลางกับหลังทําการลาง ทําการวัดคาแรงดันไฟฟาดวย

เครื่องมือวัดแรงดันไฟฟากระแสตรงยี่หอ ANENG 620A 

Smart Multimeter [9] แบ งการทดสอบเปน 2 การ

ทดสอบ คือ การทดสอบลางแผงโซลารเซลลดวยระบบ

อัตโนมัติ โดยทําการทดสอบการลางดวย Step 1 ลาง

คราบเบา ทําการทดสอบซํ้า 5 ครั้ง ทดสอบดวย Step 2 

ลางคราบปานกลาง ทดสอบซํ้า 5 ครั้ง และลางดวย Step 

3 ลางคราบหนัก ทดสอบซํ้า 5 ครั้ง และการทดสอบลาง

แผงโซลารเซลลที่ควบคุมดวยตนเอง สําหรับการทดสอบ

ลางแผงโซลารเซลลที่ควบคุมดวยตนเองทําการทดสอบ

ดวยการกดสวิตซปุมกด RIGHT ใหเครื่องลางแผงโซลาร

เซลลเดินหนาพรอมหมุนแปรงขัด 1 ครั้ง กดสวิตซปุมกด 

WATER ฉีดนํ้า 1 ครั้ง และกดสวิตซปุมกด CLEANSER 

ฉีดนํ้ายา 1 ครั้ง กดสวิตซปุมกด LEFT ใหเครื่องลางแผง

โซลารเซลลถอยหลังพรอมหมุนแปรงขัด 1 ครั้ง ทําการ

ทดสอบ 5 ครั้ง 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบลางแผงโซลารเซลลดวย

ระบบอัตโนมัติ  

รูปที่ 14 แรงดันไฟฟา กอน-หลัง ลางดวยระบบอัตโนมัติ 
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ตารางที่ 2 ผลการการทดสอบลางแผงโซลารเซลลที่

ควบคุมดวยตนเอง 

รูปท่ี 15 แรงดันไฟฟา กอน-หลัง ลางดวย 

ระบบควบคุมดวยตนเอง 

รูปท่ี 16 ผลการลางแผงโซลารเซลลท่ีดวยระบบ

อัตโนมัติ Step 1 ลางคราบเบา 

รูปท่ี 17 ผลการลางแผงโซลารเซลลท่ีดวยระบบ

อัตโนมัติ Step 2 ลางคราบปานกลาง 

รูปท่ี 18 ผลการลางแผงโซลารเซลลท่ีดวยระบบ

อัตโนมัติ Step 3 ลางคราบหนัก 

รูปท่ี 19 ผลการลางแผงโซลารเซลลท่ีดวยระบบ 

ควบคุมดวยตนเอง 
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จากตารางที ่ 1 และ 2 ทําการเปรียบเทียบคา

แรงดันไฟฟาที่ไดรับจากแผงโซลารเซลลกอนทําการลาง

และหลังทําการลางดวยเครื ่องลางแผงโซลารเซลลดวย

ไมโครคอนโทรลเลอรท ั ้งระบบอัตโนมัต ิ และระบบ

ควบคุมดวยตนเอง พบวาแรงดันที่ไดรับจากแผงโซลาร

เซลลหลังการลางมีคาสูงกวาแรงดันกอนลาง และจากรูป

ที่ 14-17 พบวาผิวหนาของแผงโซลารเซลลสะอาด แสดง

วาเครื่องลางแผงโซลารเซลลดวยไมโครคอนโทรลเลอร

สามารถทําความสะอาดผิวหนาของแผงโซลารเซลลได

สะอาด สงผลใหคาแรงดันไฟฟาที ่ไดร ับจากแผงโซชา

เซลลสงูขึ้นกวากอนการลาง  

5. สรุป

ระบบลางทําความสะอาดแผงโซลารเซลลดวย

ไมโครคอนโทรลเลอร อาดูโน นาโน 3.0 ที่ออกแบบและ

สรางขึ้นเปนตนแบบสําหรับลางแผงโซลารเซลลที่มีความ

กวาง 90 เซนติเมตร สามารถเคลื่อนท่ีเดินหนาตามแนว

ยาวของแผงพรอมหมุนแปรงขัดขนนุม สามารถฉีดนํ้าและ

นํ้ายาทําความสะอาด และเคลื่อนที่ถอยหลังพรอมหมุน

แปรงขนนุมทําความสะอาดผิวหนาของแผงโซลารเซลล 

เลือกระบบการทํางานได 2 ระบบ คือ ระบบควบคุมการ

ลางแบบอัตโนมัติ เลือกระดับในการลางได 3 ระดับ คือ 

ระดับ 1 ลางคราบเบา ระดับ 2 ลางคราบปานกลาง 

ระดับ 3 ลางคราบหนัก และระบบควบคุมการลางดวย

ตนเอง โดยรับอินพุตจากสวิตซปุ มกดเลือกระบบการ

ทํางานตางๆ แสดงสถานะการทํางานของระบบการลาง

ทําความสะอาดแผงโซลารเซลลออกทางหนาจอ LCD  

จากการทดสอบประสิทธิภาพระบบการลางแผง

โซลารเซลลดวยไมโครคอนโทรลเลอร ดวยระบบควบคุม

อัตโนมัติและระบบควบคุมดวยตนเอง ผลลัพธที่ไดพบวา

สามารถลางทําความสะอาดแผงโซลารเซลลไดอยางมี

ประสิทธิภาพ สะอาด รวดเร็ว ลดแรงงานคน และเพ่ิม

ความปลอดภัยในการทํางาน เพิ่มประสิทธิภาพในการ

ผลิตแรงดันไฟฟา เปนประโยชนตอผลิตไฟฟาจากเซลล

แสงอาทิตย 

6. กิตติกรรมประกาศ

ผู ว ิจ ัยขอขอบคุณ คุณชานน  จีระนันตสิน 

คุณณัฐพร  มณีจินดา คุณปรวรรธ  เชยชม และคุณอรรถ

พล  ศรีทอง ศิษยเกาสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา ที่ใหความ

ชวยเหลือในติดตั้งเครื่องลางแผงโซลารเซลล และเก็บผล

การทดสอบ 
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